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1 Uvod

Tato studie se zabyva popisem vybaveni audiovizualni technikou (ddle jen AVT) v prostorach
simulacniho centra MU (dale jen SIMU), které vznikne v arealu univerzitniho kampusu Bohunice.
Studie je zaméfena na specifikaci poZadavki na AVT pro systémy nahravani, anotaci a
debriefingu (dale jen nahravaci systémy) ve vybranych mistnostech vybavenych pro praktickou
simulovanou vyuku.

Studie dopliuje studii vybaveni standardni AVT ve zbyvajicich prostorach SIMU, nebot’ komplexnost
funkénich pozadavkd se vyrazné vymyka béznym ndrokiim na vybaveni AVT standardnich typt
mistnosti (posluchérny, seminarni mistnosti, zasedaci mistnosti).

Cilem dokumentu je popsat funkéni pozadavky na AVT, které mohou slouzit jako podklad pro projekéni
a realiza¢ni ¢ast. Predpokladdme, Ze projekéni a realizacni ¢ast budou feSeny formou veiejné soutéze.
S ohledem na casovou prodlevu mezi vznikem této studie, zadavaci dokumentace a samotnou realizaci
doporucujeme sout¢zit dodavku na vykon a funkci, nikoliv na vykaz vymeér. Zaroven doporucujeme,
aby bylo stanoveno vice hodnoticich kritérii o riizné vaze, které by umoznily posouzeni funk¢nosti
navrZeného FeSeni. Navrh funkéniho feSeni vcetné€ uvedeni konkrétnich typt produktii s odkazem na
technickou specifikaci pak budou soucasti nabidky uchazece.

Simula¢ni centrum MU bude unikatnim pracovistém zaméfenym na praktickou vyuku zejména
1ékatskych obori. Kromé extenzivniho vyuziti vyukovych simulétord a praktickych ,,laboratoti* budou
vybudovany simulaéni prostory vybavené jako standardni nemocni¢ni pokoje, jednotky intenzivni péce,
operacéni saly ¢i urgentni pfijem a heliport. Simula¢ni prostory budou fizeny dle pfedem ptipravenych
scénaftl z tzv. velinli a jejich pribéh bude pfendSen do tzv. debriefingovych mistnosti, v nichz bude
mozné shlédnout celou simulaci i po jejim ukonceni. Z tohoto diivodu se piedpoklada také kratkodobé
(max. 1 tyden) ukladani zaznamd.

Déni v simulaénich prostorach bude snimano kamerami (pfedpoklada se kombinace domovych,
pevnych a PTZ) a ruchovymi nebo vSesmerovymi mikrofony. Jeden az dva tcastnici simulaci budou
také vybaveni bezdratovymi ndhlavnimi mikrofony. Rezie akvizice bude fizena z ptislusnych velind,
kam budou svedeny trasy pro AV signaly z jednotlivych simula¢nich mistnosti. Debriefingové mistnosti
pak budou vybaveny prezentatnim PC, projekci ¢i displejem (v zavislosti na velikosti mistnosti) a
ozvucenim, aby bylo mozné sledovat priibéh simulaci a zpétné je prehrat.

Predpokladame kombinaci 7 pevnych instalaci a 2 mobilnich feSeni. U pevnych instalaci musi byt
zajisténa moznost umisténi kamer do vice riznych pozic. V piipadé mobilnich feSeni predpokladame
jejich napojeni na datové sit€ v budové do predem definovanych mist a zaroveit moznost pfipojit kamery
z pevnych feseni AV sité (napt. propojovacim kabelem).

K zivému pfenosu i zaznamam ze simula¢nich tak bude mozné pfistupovat napt. pies webové rozhrani,
abychom co nejvice omezili nutnost uzkého propojeni debriefingovych mistnosti a vlastnich
simulacnich prostor. Z tohoto vyplyva, Ze systém bude distribuovany Akvizice obrazu a zvuku bude
zpracovavana na zatizenich umisténych ve velinech, pro ukladani zpracovanych zdznamu a metadat ze
simulaci bude pfipravena serverova infrastruktura. Ovladani pfedpokladdme primarné z ptidruzenych
velinli, nicméné€ systém musi byt schopen umoznit ovladani simulace a nahravani (v¢. znackovani a
anotaci zaznamu) z libovolného velinu. Obdobné zivy pfenos a piehravani zaznamut simulaci musi byt
realizovatelny v libovolné debriefingové mistnosti (v obecném ptipade v libovolné mistnosti vybavené
pocitacem).

JelikoZ nastroje pro zdznam a zpracovani nahravek ze simulac¢nich mistnosti jsou nad ramec
standardnich dodavek AVT, doporucujeme dusledné oddélit jejich pofizeni od dodavky AVT. V ramci
dodavky AVT by pak byly potfizeny zobrazovaci systémy a ozvuceni pro jednotlivé mistnosti.

V koordinaci s dal§imi profesemi by pak byla realizovana ptiprava pro pevné a ¢astecné pevné instalace
kamer a mikrofonti. To zahrnuje zejména instalaci zasuvek pro napajeni, konstrukei pro upevnéni kamer
a mikrofont. Volba kamer a mikrofont pro zdznamy by pak byla soucasti dodavky zahrnujici nastroje
pro zédznam a zpracovani nahravek.

V kapitole 2 jsou popsany pozadavky na systém nahravani a debriefingu (dale jen nahravaci systém).
Nasleduje popis hlavnich komponent AVT v kapitole 3 a popis vybaveni simula¢nich mistnosti a
venkovnich prostor v¢. pfidruzenych velint v kapitole 4.
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2 Pozadavky na systém nahravani a debriefingu

V ramci dodavky bude realizovano 7 pevnych instalaci, soucasti dodavky budou 2 mobilni FeSeni.
Predmétem dodavky nahravaciho systému pevnych instalaci budou:

o SW pro nahravani, znackovani a anotace

o HW feseni pro lokélni zaznam a zpracovani nahravek.

o Pevné, PTZ, resp. domové kamery pro snimani prostorti, v nichz budou probihat
simulace.

o Bezdratové ndhlavni mikrofony pro ti€astniky simulaci.

o VSesmérové, ptip. ruchové mikrofony pro snimani zvuku v prostorach, kde budou
probihat simulace.

o Ozvuceni simulac¢nich prostor a ptilehlych velind.

o Souvisejici AVT nutna pro zajisténi spravného fungovani celého systému (zejména
audio procesory, mixazni matice, zesilovace aj.).

Pfedmétem dodavky nahravaciho systému mobilnich FeSeni budou:
o SW pro nahravani, znackovani a anotace
o HW feseni pro lokalni zaznam a zpracovani nahravek.
o Pevné, resp. PTZ kamery pro snimani prostort, v nichz budou probihat simulace.
o Bezdratové ndhlavni mikrofony pro ti¢astniky simulaci.

o VSesmérové, ptip. ruchové mikrofony pro snimani zvuku v prostorach, kde budou
probihat simulace.

o Ozvuceni simulacnich prostor a ptilehlych velini.
o Souvisejici AVT nutnd pro zajisténi spravného fungovani celého systému.

o Mobilni feSeni bude dodano s kufrem nebo transportnim boxem. Mobilni feSeni musi
byt transportovatelné jednou osobou.

- Systém musi byt nezavisly na pouZitych simulatorech (tzv. manekynech) a musi fungovat i bez
nich.

- Pozadujeme distribuovany model pro nahravani - kazda simulac¢ni mistnost ma autonomni
nahravaci systém. Nevznika tak tzv. ,,single point of failure®, pfipadny technologicky vypadek
jedné mistnosti tak neohrozi fungovani mistnosti ostatnich. Lokalni nahravaci systémy jsou
schopné ukladat kratkodobé zaznamy simulaci po dobu min. 12 hodin. Pro dlouhodobé;jsi
ukladani bude vyuzito sdilené lozisté pfistupné po siti (neni pfedmétem dodavky AVT).

- Pozadujeme distribuovany model debriefingu — debriefing lze provést v libovolné¢ mistnosti
vybavené zakladni prezentaéni technikou (tj. PC, projekce/displej a ozvuceni). Diivodem je
moznost provést debriefing nejen v dedikovanych debriefingovych mistnostech s malou
kapacitou (typicky 10 osob), ale také v seminarnich mistnostech ¢i poslucharnach, bude-li to
z vyukovych diivodl vhodné feseni.

- Ovladani nahravaciho systému v¢. ovladani PTZ a doémovych kamer musi byt mozné
z libovolného velina (plati pro pevné instalace). Toto lze feSit napi. vzdalenym piistupem
k rozhrani fidiciho systému jednotlivych mistnosti.

- Systém musi byt schopen bézet na konvencnich pocitacich typu PC. Zejména pro
debriefingovou ¢ast systému musi stacit pocita¢ v kategorii multimedialni/herni PC.

- Systém je schopen vSechny nahravky z lokalnich nahravacich zafizeni ulozit i na sdilené
uloziste pripojené jako sitovy disk.
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2.1

Uzivatelské rozhrani mobilnich 1 pevnych feSeni musi byt jednotné.

Systém musi byt schopen kromé kamerovych vstupli zaznamendvat i vstupy ze zafizeni
(monitor vitdlnich funkci, obrazovy vystup =z pfistrojové techniky apod.), piicemz
predpokladame pfipojeni pfes standardizované rozhrani HDMI, DVI, DisplayPort, HD-SDI,
Composite a VGA.

Pro distribuci signald pevnych instalaci bude vyuzita kabeldz CAT6A. Trasy nejsou predmétem
dodavky AVT, budou v feseni stavby.

Mobilni systémy budou schopny provést zdznam i v rezimu oftf-line bez pfipojeni k pocitacové
siti.
Soucasti dodavky bude i management SW, ktery bude umoznovat a obsahovat (nikoliv vyluén¢):

nastroje pro rozvrhovani a planovani simulaci, analyzy, spravu obsahu (zejména simula¢nich
scénafti a nahranych zdznamu).

Systém by m¢l byt béhem ptizplisoben na konkrétni potfeby a prostory v nichz budou simulace
probihat (ptidorysné zakresleni komponent s moznosti dynamicky ménit pozice kamer, vybéru
kamer uréenych pro zdznam z vice moznych instalovanych zatizeni aj.). Tyka se pouze pevnych
instalaci.

Pozadavky na funkce nahravaciho SW

Moznost zaznamu az Ctyt nezavislych vstupti signalti — kamery, 1ékatské ptistroje (napt. monitor
vitalnich funkei)

SW musi byt nezavisly na pfipojeném simulatoru

SW musi umoznovat zivy pfenos (online streaming) i nasledny debriefing (on-demand
streaming)

SW musi umoziovat vkladani ¢asovych znacek v pribéhu nahravani
SW musi umoziovat vkladat textové anotace k ¢asovym znackam
SW musi podporovat vstupy z riznych typt kamer (USB webkamery, IP kamery, HDMI, SDI)

SW musi umoznovat export nahravek na externi ulozisté

3 Popis hlavnich komponent AVT

V této kapitole jsou uvedeny parametry stanovujici minimalni funkéni konfiguraci jednotlivych
komponent AVT. Uvedené informace spolu s vykresovou dokumentaci a popisem simula¢nich mistnosti
v kapitole 4 pak poskytuji uceleny obraz o pozadavcich na feSeni.

3.1

Displeje

Predpokladame, Ze v simula¢nich mistnostech budou instalovany na sténach displeje pro zobrazeni
doplnyjicich informaci k prubéhu simulace (napt. snimky z RTG, pokyny aj.).

Spole¢nymi pozadavky jsou:

minimalni nativni rozliSeni 1920x1080 obrazovych bodt.
Kontrast minimalné 4000:1

Svitivost min. 350 cd/m?

Kategorie zafizeni pro digital signage (provoz 24/7)

Displeje nesmi byt vybaveny TV tunery

vstupy: min. 1x analogovy (VGA), 2x digitalni (DVI/HDMI/DP)
fizeni po RS-232 nebo LAN
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- uchyceni VESA kompatibilni s dodanym nasténnym drzakem

Dalsi parametry (velikost displeje, maximalni spotfeba aj.) budou definovany dle umisténi a pouziti
displejt.

3.2 Ozvuceni

- Ve vsech mistnostech, v nichz je pozadavek na ozvuceni, predpokladame dvoukanalové (stereo)
reproduktory.

- S ohledem na typ mistnosti budou reproduktory bud’ zabudovany ve stropnim podhledu, nebo
na nasténnych konzolach.

- Vykon reprodukéni soustavy bude stanoven pro kazdou mistnost ve fazi pfipravy zadéavaci
dokumentace dodavky AVT a bude vychazet z aktualné platnych doporuceni mezinarodni
asociace InfoComm!. Tato doporufeni piitom budou piimo odkazovana v zadavaci
dokumentaci.

- Soucasti distribu¢niho fetézce zvuku mohou byt také dalsi audio komponenty (piepinac signald,
zesilova¢, mixér, eliminator zpétné vazby, aj.).

3.3 Mikrofony

Vzhledem kftad¢ simulacnich prostor a scénart, které vyzaduji aby ucastnici byli vybaveni
bezdratovymi mikrofony je nezbytné, aby vSechny dodané mikrofony mély moznost ru¢niho nastaveni
nosné frekvence uzivatelem. Predpoklada se, ze v simula¢nim scéndii budou vzdy 1-2 tcastnici ve
skupiné vybaveni bezdratovym mikrofonem s ohlavkou, zbytek ucastnikl bude sniman smérovymi ¢i
vSesmérovymi mikrofony. V simula¢nich prostorach tak budou instalovany i smérové ¢i vSesmérové
mikrofony, které budou pokryvat pracovni prostor, v némz se bude odehravat simulace.

Volba typu mikrofonu bude stanovena pro kazdy typ simulac¢nich mistnosti tak, aby bylo zajisténo
snimani vybranych jednotliveli prostiednictvim nahlavnich mikrofonti a snimani celého prostoru
vSesmérovymi/ruchovymi mikrofony.

3.4 Kamery

Ptedpokladame kombinaci PTZ kamer a pevnych dohledovych kamer které budou instalovany na
nasténnych konzolach a ddmovych kamer, které budou instalovany do stropnich podhledi. Kamery musi
splnovat min. rozliseni 1280x720 pti 30 snimcich za vtefinu (fps).

Kamery, budou zvoleny s ohledem na velikosti mistnosti a faktory prostiedi (napt. svételné podminky).
Zaroven musi byt zajisténa jejich kompatibilita se systémem pro nahravani simulaci.

3.5 Ridici systém

Ve vSech simulacnich mistnostech predpokladame ovladani AVT, osvétleni a zatemnéni (bude-li)
prostfednictvim dotykového panelu.

UZivatelské rozhrani bude koncep¢né identické s uZivatelskym rozhranim existujicich ovladacich
panelti poslucharen UKB. Tj. struktura a rozmisténi prvkd bude shodné, liSit se mohou ikony.
K uzivatelskému rozhrani bude mozné také pristupovat vzdalené s moznosti plné kontroly ovladani
(napft. ptes vzdalenou plochu).

Prostiednictvim dotykového panelu fidiciho systému bude mozné ovladat a nastavit:
- vybér kamer, jejichZ signal bude zasilan do nahravaciho systému,

- pozicovani PTZ ptip. ddomovych kamer,

! http://www.infocomm.org/
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- uzivatelské definice az 10 piednastavenych pozic vSech kamer pro rizné simula¢ni scénare,
- hlasitost vystupu pro velin i simula¢ni mistnost,

- vstupni urovn¢ vSech mikrofont,

- ovladani a volba vstupu pro nasténné displeje v mistnostech,

- osvétleni,

- zatemnéni (budou-li v mistnosti okna).

3.6 Signalové trasy

Signalové trasy mezi jednotlivymi komponentami AV techniky budou tazeny v pfipravenych
chrénickach, které budou instalovany v dodavce stavby. Trasy pro analogové i digitalni video musi
splnovat pozadavky na pfenos FullHD videa v rozliSeni min. 1920x1080 obrazovych bodd.

Pro signalové trasy ozvuceni se piredpoklada pouziti kvalitnich reproduktorovych kabelti z OFC médi o
praiezu vodi¢e min. 6 mm?,

V dodavce stavby budou realizovany:
- Instalace strukturni kabelaze CAT6 pro kamerové systémy
- Instalace chrani¢ek pro ozvuceni, ptip. digitalni video

V dodavce AVT budou realizovany:

- Instalace kabelaze do ptedem ptipravenych chranicek

3.7 Dalsi komponenty

Soucasti dodavky AVT budou i dal$i (infrastrukturni) prvky AV systému a drzaky a konzole pro vyse
uvedené komponenty. Celé feSeni bude navrzeno tak, aby splnilo vySe uvedené pozadavky a parametry
stanovené zejména u hlavnich komponent.

3.8 Priprava pro instalaci dohledovych kamer pro simulace

Zaznam simulaci ve vybranych simulacnich prostorach bude realizovan snimanim IP kamerami, pfip.
kamerami s integrovanymi mikrofony. Predpokladame nasazeni pevnych dohledovych kamer,
domovych a PTZ dohledovych kamer. Kamery se budou lisit dle umisténi (venkovni ¢i vnitini prostiedi)
ve stupni kryti a vod€odolnosti, ptip. dalSich parametrech. Pfedpokladame, ze datové trasy budou
vedeny jako strukturovana kabelaz CAT6 a napajeni kamer bude (nebude-li to s ohledem na typ kamer
nutné) napajeny pies PoE (Power over Ethernet). Krom¢ mistnosti a prostor uréenych pro simulace
predpokladame piipravu pro instalaci kamer také v ¢asti koridoru na 4.NP (bude zvoleno pouze jedno
patro).

Nebude-li mozné tesit napajeni ptes PoE, bude v blizkosti datové zasuvky instalovany silové zasuvky
230V.

Dale budou v blizkosti zasuvek instalovany konstrukce (napt. formou draténych zlabt ¢i polic) pro
upevnéni kamer.

Pocet a umisténi zasuvek, vedeni a zakon¢eni kabelovych tras bude definovano v zadavaci dokumentaci
ptislusné dodavky spolu s dalsimi komponentami kamerového systému a bude ptipraveno v koordinaci
s dodavkou stavby.

Venkovni prostory, v nichZ bude pfiprava pro instalaci dohledovych kamer:
- 1.NP - simula¢ni plocha pfednemocni¢ni péce (112+120)
- 5.NP - heliport

Vnitini prostory, v nichz bude pfiprava pro instalaci dohledovych kamer:
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- 1.NP — urgentni ptijem (106+113) s velinem (116), lizkova ¢ast UP (114), CT (115)

- 4.NP - koridor (400), 2x simulator standardniho pokoje (443, 445), 2x simulator JIP (455, 457),
2x simulator operac¢niho salu (411, 416)

4 Prehled mistnosti a jejich vybaveni AVT

4.1 Simulator standardniho IiZzkového pokoje

Ve 4.NP se nachazi dvé simulacni mistnosti standardniho pokoje. Mezi mistnostmi je velin, z néjz bude
fizena simulace a kam budou svedeny kabelové trasy kamer a mikrofonti snimajicich prostor.

V mistnosti budou 2 lizka. Kazdé lizko bude sniméano jednou démovou kamerou umisténou nad
lazkem, jednou PTZ kamerou a jednou pevnou kamerou umisténymi na st€énach. Dale bude vybudovana
jedna rezervni ptipojka pro pripadné umisténi kamery do jiného mista. U lizka bude na nasténném
drzaku informacni displej pro zobrazeni informaci o pribéhu simulace o velikosti min. 32%. Zdroj
signalu bude pocitac ve velinu. Prostor lizka bude sniman ruchovym nebo v§esmérovym mikrofonem
a dale se predpoklada, ze ke kazdému lizku budou dedikovany 2 bezdratové nadhlavni mikrofony pro
vybrané ucastniky simulace (napf. team leader). Ve stropnim podhledu budou instalovany reproduktory,
prostfednictvim nichZ bude koordinator simulace udélovat pokyny ucastniktim.

Ptilehly velin bude mit dve pracovisté (jedno pro kazdou ze simulacnich mistnosti). Kazdé pracoviste
bude vybaveno pocitatem pro fizeni simulace, nahravacim systémem, dotykovym panelem fidiciho
systému mistnosti. Dale zde budou tfi stolni mikrofony:

- Mikrofon pacienta - napojen na simulator pacienta, soucasti dodavky simulatorii (neni soucasti
dodavky AVT)

- Mikrofon pro ,,bozi hlas“ — vyveden do stropnich reproduktorti v simula¢ni mistnosti

- Mikrofon herec/vedouci simulace — vyveden do bezdratového piijimace, ktery bude mit herec
jako pfislech. Slouzi pro udavani pokyni herci od vedouciho simulace.

Ve velinu budou reproduktory, pro zprostfedkovani audio signalti z mikrofonti v prib&hu simulace.
Umisténi infrastrukturnich prvki kamerového systému a vS§esmérovych/ruchovych mikrofonti z obou
simulacnich mistnosti pfedpokladame ve spolecném racku ve velinu, kde se bude nachdzet HW pro
nahravaci systém a dalsi prvky AV systému (piepinaci matice, audio mixazni matice aj.).

Pozn.: V pripadé vysoké hlucnosti komponent bude nutné zménit umisténi racku do jedné z mistnosti
slouzicich jako zdzemd.

4.1.1 Prehled vybaveni mistnosti
Mistnost 443, plocha 58,75 m?
Mistnost 445, plocha 55,55 m?
Piiprava pro kamery:
- 8x RJ-45 zasuvka pro kamery,
- dréaténé konstrukce nebo drzaky pro umisténi kamer do riznych pozic,
- kabelaZ bude svedena do technologického racku, ktery bude umistén ve velinu.
Vybaveni AVT v simula¢ni mistnosti (plati pro obé mistnosti):

- 2x displej o uhlopticce min. 32* a FullHD rozliSeni (nad kazdym lizkem jeden) na nésténném
drzaku,

- stereo ozvuceni — reproduktory v podhledu,

- 2x domova kamera ve stropnim podhledu, 2x PTZ kamera a 2x pevna dohledova kamera na
nasténnych drzécich; vSechny kamery s rozlisenim min. 720p/30,
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- pro kazdé 1uzko jeden vSesmérovy (pfip. vice ruchovych mikrofonti s ohledem na smérovou
charakteristiku a rozsah pokryti) instalované ze stropniho podhledu.

Vybaveni AVT pro velin pro kazdé pracovisté (jsou 2):

- Stojanovy rack pro technologie (bude spole¢ny pro obé pracoviste), vyska min. 36U, hloubka
min. 100 c¢m, Sifka min. 80 cm

- 1x dotykovy panel fidiciho systému,

- 1x systém pro nahravani simulaci,

- 2x sada bezdratovych nadhlavnich mikrofonti, audio mix4zni matice, systém pro potlaceni echa
- 3x stolni mikrofon s funkci ,,mute®,

- Stereo ozvuceni — monitory na stole/nasténnych drzacich.

4.2 Simulator jednotky intenzivni péce

Ve 4.NP se nachazi dvé simulacni mistnosti jednotky intenzivni péce (JIP). Mezi mistnostmi je velin,
z né&jz bude fizena simulace a kam budou svedeny kabelové trasy kamer a mikrofonti snimajicich prostor.
Z pohledu vybaveni AVT jsou simulatory standardnich pokoji a JIP shodné.

V mistnosti budou 2 lizka. Kazdé lizko bude snimano jednou démovou kamerou umisténou nad
luzkem, jednou PTZ kamerou a jednou pevnou kamerou umisténymi na sténach. Dale bude vybudovana
jedna rezervni ptipojka pro piipadné umisténi kamery do jiného mista. U lizka bude na nésténném
drzaku informacni displej pro zobrazeni informaci o prib¢hu simulace o velikosti min. 32*. Zdroj
signalu bude pocita¢ ve velinu. Prostor lizka bude sniman ruchovym nebo v§esmérovym mikrofonem
a dale se predpoklada, ze ke kazdému lizku budou dedikovany 2 bezdratové ndhlavni mikrofony pro
vybrané ucastniky simulace (napf. team leader). Ve stropnim podhledu budou instalovany reproduktory,
prostfednictvim nichZ bude koordinator simulace udélovat pokyny uc¢astniktim.

Ptilehly velin bude mit dve pracovisté (jedno pro kazdou ze simulacnich mistnosti). Kazdé pracoviste
bude vybaveno pocitatem pro fizeni simulace, nahravacim systémem, dotykovym panelem fidiciho
systému mistnosti. Dale zde budou tfi stolni mikrofony. Jeden mikrofon bude tzv. pacientsky, jeden
mikrofon bude pro herce/vedouciho simulace, jeden mikrofon jako tzv. ,,bozi* hlas. Ve velinu také budou
reproduktory, pro zprostfedkovani audio signald z mikrofont v pribéhu simulace. Umisténi
infrastrukturnich prvkt kamerového systému a vsesmérovych/ruchovych mikrofont z obou simulacnich
mistnosti pfedpokladame ve spolecném racku ve velinu, kde se bude nachazet HW pro nahravaci systém
a dalsi prvky AV systému (pfepinaci matice, audio mixazni matice aj.).

Pozn.: V pripadeé vysoké hlucnosti komponent bude nutné zménit umisténi racku do jedné z mistnosti
slouzicich jako zdzemi.
4.2.1 Prehled vybaveni mistnosti

Mistnost 457, plocha 50,40 m?
Mistnost 455, plocha 55,05 m?

Piiprava pro kamery:

- 8x RJ-45 zasuvka pro kamery,

- draténé konstrukce nebo drzéky pro umisténi kamer do rtiznych pozic,

- kabelaz bude svedena do technologického racku, ktery bude umistén ve velinu.
Vybaveni AVT v simula¢ni mistnosti (plati pro obé mistnosti):

- 2x displej o uhlopti¢ce min. 32* a FullHD rozliSeni (nad kazdym lizkem jeden) na nasténném
drzaku,

- stereo ozvuceni — reproduktory v podhledu,
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- 2x domova kamera ve stropnim podhledu, 2x PTZ kamera a 2x pevna dohledova kamera na
nasténnych drzacich; v§echny kamery s rozliSenim min. 720p/30,

- pro kazdé lizko jeden vSesmérovy (pfip. vice ruchovych mikrofonl s ohledem na smérovou
charakteristiku a rozsah pokryti) instalované ze stropniho podhledu.

Vybaveni AVT pro velin pro kazdé pracovisté (jsou 2):

- Stojanovy rack pro technologie (bude spolecny pro ob¢ pracovisté), vyska min. 36U, hloubka
min. 100 c¢cm, Sifka min. 80 cm

- Ix dotykovy panel fidiciho systému,

- Ix systém pro nahravani simulaci,

- 2x sada bezdratovych nahlavnich mikrofonti, audio mixazni matice, systém pro potlaceni echa
- 3x stolni mikrofon s funkci ,,mute®,

- - stereo ozvuceni — monitory na stole/nasténnych drzécich.

4.3 Simulator operacniho salu

Ve 4. NP se nachazi dva simulatory operacnich salii. Mezi mistnostmi je velin, z n&jz bude fizena
simulace a kam budou svedeny kabelové trasy kamer a mikrofonti snimajicich prostor. Mistnost
operacniho salu bude vybavena jako standardni operacni saly. Prostor opera¢niho stolu bude sniman
jednou kamerou v operac¢nim svétle, domovou kamerou nad opera¢nim stolem a jednou PTZ a jednou
pevnou dohledovou kamerou na nasténnych drzacich. Dale bude mozné ptipojit az dvé dalsi pevné
kamery na nasténné drzaky. Ve stropnim podhledu budou instalovany reproduktory a ruchové
mikrofony. Jeden mikrofon bude umistén i v operacnim svétle (mize byt integrovan v kamete).

Ptilehly velin bude mit dvé pracovisté (jedno pro kazdou ze simulacnich mistnosti). Kazdé pracovisté
bude vybaveno pocitacem pro fizeni simulace, nahravacim systémem, dotykovym panelem fidiciho
systému mistnosti. Dale zde budou tfi stolni mikrofony. Jeden mikrofon bude tzv. pacientsky, jeden
mikrofon bude pro herce/vedouciho simulace, jeden mikrofon jako tzv. ,,bozi* hlas. Ve velinu také budou
reproduktory, pro zprostfedkovani audio signali z mikrofond v pribéhu simulace. Umisténi
infrastrukturnich prvkti kamerového systému a vSesmérovych/ruchovych mikrofont z obou simula¢nich
mistnosti ptedpokladame ve spolecném racku ve velinu, kde se bude nachazet HW pro nahravaci systém
a dalsi prvky AV systému (pfepinaci matice, audio mixazni matice aj.).

Pozn.: V pripadeé vysoké hlucnosti komponent bude nutné zménit umisténi racku do jedné z mistnosti
slouzicich jako zdzemd.
4.3.1 Pfehled mistnosti
Mistnost 411, plocha 42,95 m?
Mistnost 416, plocha 42,95 m?
Priprava pro kamery:
- 8x RJ-45 zé&suvka pro kamery,

- draténé konstrukce nebo drzaky pro umisténi kamer do riiznych pozic. Je nutné pocitat s tim, ze
jedna kamera bude instalovana v operacnim svétle. Kabelaz bude svedena do patchpanelu
v racku umisténém ve velinu.

Vybaveni AVT v simula¢ni mistnosti (plati pro obé mistnosti):
- stereo ozvuceni — reproduktory v podhledu,
- 1x kamera v operacnim svétle

- 1x domova kamera instalovana ve stropnim podhledu
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- 1x PTZ kamera na nasténném drzaku
- 1x pevna kamera na nasténném drzaku
- VSechny kamery s rozliSenim min. 720p/30,

- jeden vSesmérovy (ptip. vice ruchovych mikrofond s ohledem na smérovou charakteristiku a
rozsah pokryti) instalované ze stropniho podhledu.

Vybaveni AVT pro velin:

- Stojanovy rack pro technologie (bude spolecny pro ob¢ pracovisté), vyska min. 36U, hloubka
min. 100 c¢m, Sifka min. 80 cm

- Ix dotykovy panel fidiciho systému,

- 1x systém pro nahravani simulaci,

- 2x sada bezdratovych ndhlavnich mikrofont, audio mix4zni matice, systém pro potlaceni echa
- 3x stolni mikrofon s funkci ,,mute®,

- - stereo ozvuceni — monitory na stole/nasténnych drzacich.

4.4 Simulator pfednemocnic¢ni péce a urgentniho prijmu

Simulator pfednemocni¢ni péce a urgentniho pfijmu se bude nachazet v 1.NP. Bude zahrnovat jak
venkovni prostory, kde bude stanovisté sanitniho vozu, tak vnitini prostory piijmu a dispecinku, lizkové
¢asti urgentniho pfijmu a pracovisté CT (computed tomography). Soucasti simulatoru je i velin, ktery
se nachazi za prostorem dispecinku.

Jelikoz se v ramci simulace budou tcastnici pohybovat v nékolika prostorach v¢. venkovni simula¢ni
plochy, bude nezbytné vhodné€ navrhnout rozmisténi kamer s ohledem na mobiliaf a celkové usporadani
vsech prostort. Predpokladame umisténi domovych, PTZ a pevnych kamer s moznosti pfidat dalsi
(tfeSeno pripravenymi zasuvkami a nasténnymi konzolemi). V kazdé mistnosti budou min. 2 kamery,
z nichz vzdy alespoii jedna bude PTZ nebo domova. Kabelové trasy vSech kamer budou svedeny do
racku ve velinu.

Venkovni i vnitini prostory budou vybaveny reproduktory. Dale budou pro ucastniky simulace
pripraveny 4 sety bezdratovych nahlavnich mikrofoni.

Ptilehly velin bude mit jedno pracovisté, z néjz bude mozné simulaci ovladat. Pracovisté bude vybaveno
pocita¢em pro fizeni simulace, nahravacim systémem, dotykovym panelem fidiciho systému, ktery bude
umoziovat ovladani kamer a dal$iho vybaveni ve v§ech souvisejicich simulac¢nich prostorach. Dale zde
budou tfi stolni mikrofony. Jeden mikrofon bude tzv. pacientsky, jeden mikrofon bude pro
herce/vedouciho simulace, jeden mikrofon jako tzv. ,,bozi“ hlas. Ve velinu také budou reproduktory, pro
zprostfedkovani audio signalti z mikrofond v pribéhu simulace. Umisténi infrastrukturnich prvka
kamerového systétmu a vSesmérovych/ruchovych mikrofoni zobou simulacnich mistnosti
predpokladame ve spolecném racku ve velinu, kde se bude nachdzet HW pro nahravaci systém a dalsi
prvky AV systému (pfepinaci matice, audio mixazni matice aj.).

Pozn.: V pripadé vysoké hlucnosti komponent bude nutné zménit umisténi racku do jedné z mistnosti
slouzicich jako zdzemd.

4.4.1 Prehled mistnosti a venkovnich prostor
Venkovni simula¢ni plocha (116+120)
- Ptiprava pro pfipojeni az 4 kamer — zasuvky RJ-45, draténé konstrukce pro uchyceni kamer

- Vybaveni AVT: 1x pevna kamera pro venkovni pouziti, 1x démova kamera pro venkovni
pouziti, reproduktory vhodné pro venkovni pouziti

Liizka (114)
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- Priprava pro pfipojeni az 4 kamer — zasuvky RJ-45, draténé konstrukce pro uchyceni kamer

- Vybaveni AVT: 2 domové kamery instalované v podhledu, 2 pevné kamery na nasténnych
drzacich, reproduktory v podhledu

Piijem a dispecink (106+113)
- Ptiprava pro pfipojeni az 4 kamer — zadsuvky RJ-45, draténé konstrukce pro uchyceni kamer

- Vybaveni AVT: 2 PTZ kamery, 2 pevné kamery, reproduktory v podhledu, displej o uhlopfticce
min. 42° na nasténném drzaku (displej bude slouzit jako informacni panel zobrazujici informace
relevantni k pribéhu simulace, zdrojem dat bude pocitac ve velinu)

CT (115)

- Pfiprava pro pfipojeni az 2 kamer — zasuvky RJ-45, draténé konstrukce pro uchyceni kamer

- Vybaveni AVT: 1 domova kamera, 1 pevnd kamera, reproduktory v podhledu
Velin (116)

- do prostoru velinu budou svedeny kabelové trasy kamer a reproduktord ze simula¢nich prostor
Vybaveni AVT pro velin:

- Stojanovy rack pro technologie (bude spolecny pro obé pracovisté), vyska min. 36U, hloubka
min. 100 c¢m, Sifka min. 80 cm

- 1x dotykovy panel fidiciho systému,

- Ix systém pro nahravani simulaci,

- 4x sada bezdratovych nadhlavnich mikrofonti, audio mixazni matice, systém pro potlaceni echa
- 3x stolni mikrofon s funkci ,,mute®,

- - stereo ozvuceni — monitory na stole/nasténnych drzacich.

4.5 Koridor ve 4.NP

V casti koridoru ve 4.NP bude realizovana pfiprava pro snimani simulovanych situaci. Tato ptiprava
bude spocivat v instalaci zasuvek pro kamery a instalaci kamer. Prostor bude sniman 2 pevnymi
kamerami a 2 démovou kamerami. Datova kabeldz kamer bude svedena do velina standardnich
lazkovych pokojii, kde bude mozné kamery pfipojit na mobilni jednotku systému pro nahravani
simulaci.

- Ptiprava pro pfipojeni az 4 kamer — zasuvky RJ-45, draténé konstrukce pro uchyceni kamer
- Vybaveni AVT: 2x domova kamera, 2x pevna kamera

- Kabelové trasy budou svedeny do racku ve velina simulétoru standardnich lizkovych pokojt

4.6 Simulator heliportu

Simulaéni plocha heliportu se nachdzi na stfeSe v 5. NP. Jednd se o venkovni prostor. V kontextu
instalované AV techniky bude vybaven obdobné, jako simula¢ni plocha pfednemocnic¢ni péce v 1. NP,
ktera je popsana v sekci -. Prostor bude sniman dvéma PTZ kamerami s moZnosti ptfidat jednu dalsi a
bude nazvuceny jednim reproduktorem. Kabelové trasy budou svedeny do racku v technickém zazemi
v 5.NP.

4.6.1 Pozadavky na vybaveni venkovniho prostoru
Venkovni simula¢ni plocha pro nacvik v prostfedi heliportu.

- Pfiprava pro pfipojeni az 3 kamer — zasuvky RJ-45, draténé konstrukce pro uchyceni kamer
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- Vybaveni AVT: 2x PTZ/démova kamera pro venkovni pouZiti, reproduktory vhodné pro
venkovni pouziti

- Kabelové trasy budou svedeny do racku v technické mistnosti.
5 Zaveér
Parametry komponent a jejich umisténi budou stanoveny v zadédvaci dokumentaci dodavky AVT pro

simula¢ni mistnosti s ohledem na dispozi¢ni feSeni mistnosti, ergonomii pouziti a zajisténi dostate¢né
kvality obrazové a zvukové slozky zdznami simulaci.

Aktualni verze dokumentu pi‘edstavuje hlavni koncepce celého systému nahravani a souvisejicich
technologii. Lze ocekévat, ze do doby vyhldSeni vybérového fizeni dodavky AVT pro simulacni
mistnosti Ize o¢ekavat, Ze studie bude jesté dale zptesnéna jak v technickych parametrech, tak v popisu
scénait pouziti.

S ohledem na komplexnost systému je nutné dbat na definici rozhrani mezi doddvkou AVT a dal$imi
souvisejicimi dodavkami a na koordinaci téchto dodavek. Zejména se jedna o:

- Dodavku BMS (Building Management System); je nutné urcit rozhrani pro ovladani ne-IT a ne-
AVT komponent prostiednictvim fidiciho systému

- Dodavku sitovych prvki; pro piipojeni AVT komponent a propojeni nahravacich systémi
- Dodavku PC/servert; pro napojeni serverové a Ulozné infrastruktury na systémy nahravani
simulaci
Pfilohy

Ptiloha 1: Orienta¢ni kalkulace nakladd na AVT,

Verze

Datum Komentar

2016-06-13 Prvni verze studie, vy¢lenéno ze studie AVT pro zasedaci a vyukové mistnosti

2016-06-21 Aktualizace stavu kamer, drobné korektury

2016-06-27 | Zapracovany komentare a pfipominky, odstranény TODO c¢asti

2016-08-04 | Aktualizace oznaCeni mistnosti dle Knihy mistnosti ze 27. 7. 2016
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