Technické specifikace
Specializované zdravotnické simulatory

Nabidka Ucastnika musi splfiovat vSechny niZze uvedené poZadavky a parametry specifikované zadavatelem.
V pfipadé parametri vymezenych minimaini nebo maximalni Grovni nebo rozmezim hodnot musi nabidka
U¢astnika vyhovét alespori stanovené poZzadované urovni.

Vsechny polozky (simulatory) musi byt piné kompatibilni s online administraénim a vzdélavacim systémem
MentorLearn, kterym disponuje zadavatel.

PoloZka €. 1 — Simulator laparoskopie 1
Pocet kusU: 1 ks

Simulator ur€eny pro nacvik miniinvazivni chirurgie v rozlinych oborech, specializacich. Realistické rukojeti
simulovanych chirurgickych nastroju zprostfedkuiji hapticky vjem. Prace s nastroji je zobrazovana na monitoru,
promita se do virtualniho prostfedi operacniho resp. tréninkového pole. Didaktické zaméfeni na rozliéné zrucnosti
a lékarské obory je zabezpecené adekvatnimi softwarovymi moduly.

Pozadované viastnosti:

= Simulator kombinuje realistickou praci s chirurgickymi néstroji, véetné haptického viemu, s pocitaové
generovanym virtualnim prostfedim simulujicim tréninkové tlohy pro nacvik zakladnich laparoskopickych
zru€nosti nebo anatomii operacniho pole pro laparoskopicky vykon, to ve v realném Case.
= Soucasti dodavky je ovladaci PC nebo notebook adekvatnich parametrd, s klavesnici, mysi a dotykovou
obrazovkou s uhlopfi¢kou nejméné 21", s grafickym vystupem pro dalSi monitor nebo projektor (HDMI,
DVI nebo DisplayPort), nainstalovany ovladaci a didakticky software umoZriujici plnohodnotné vyuZiti
simulatoru.
= Didaktické softwarové prostfedi simulatoru umoznujici samostudium, fizeny samostatny nacvik spravnych
postupU v laparoskopii, softwarové nastroje pro zpétnou vazbu a hodnoceni vySetfovacich a chirurgickych
postupd.
» Rukojeti laparoskopickych nastroji umoziuji pohyb s néstroji ve virtudlnim prostoru, vcetné
odpovidajiciho haptického viemu.
= Konzole s nastroji, fidici poCitac a monitor jsou ergonomicky umistény na mobilnim stojanu / voziku
s elektricky nastavitelnou vySkou.
= Pedal pro elektrochirurgickou koagulaci.
= Soucasti dodavky jsou softwarové moduly zahrnujici minimélné tyto oblasti:
0 z&Kladni laparoskopické dovednosti (nacvik manudlnich zruénosti, koordinace oko-ruka,
orientace v opera¢nim poli);
o0 aplikované laparoskopické zru€nosti — vystfihovani vzord, umistovani pfedmétd, nalozeni ligaéni
smycky;
0 laparoskopické Siti — min. 12 rozli¢nych ukold;
0 apendektomie — strukturované kurikulum min. 9 pacientskych pfipadl rozlicné obtiznosti,
s rozlinymi anatomickymi variacemi, rozliénym stadiem zapalového procesu, s moznosti pouZiti
rozliénych operacnich technik; moznost zasahu instruktora do pribéhu operace (modifikace,
komplikace).
= Ukoly v ramci jednotlivych modulli jsou odstupfiované.
= Jednotlivé dostupné moduly simuluji modelové Ukoly pro nédcvik zakladnich laparoskopickych zruénosti
resp. Skalu klinickych situaci, zaméfenych zejména na typické patologické stavy v laparoskopické
chirurgii. U patologickych stavi je mozné individualni nastaveni zévaznosti, instruktdz a navadéni,
individuélni vyhodnoceni vykonu.
= Je poZadovana vérna simulace operacniho pole a pohybu / €innosti nastrojii v ném v realném ¢ase.
= Je poZadovano vérné zobrazeni anatomickych struktur v ramci fyziologické i patologické anatomie.

Technicka specifikace
Strana 1 (celkem 5)



Simulator disponuje funkcionalitami, které jsou ekvivalentni realnému laparoskopickému vybaveni.
Simulator poskytuje objektivni vyhodnoceni nacviku ve formé standardizovanych parametrd.
Simulator plné kompatibilni s on-line administraénim a vzdélavacim systémem.

Polozka €. 2 — Simulator laparoskopie 2

Pocet kusU: 1

Simulator urCeny pro nacvik miniinvazivni chirurgie, splfiujici vSechny specifikace uvedené v bodé ,1) Simulator
laparoskopie 1“, kromé poZadovanych softwarovych moduld.

Pozadované viastnosti:

Soucasti dodavky jsou softwarové moduly zahmuijici minimainé tyto oblasti:

O z&kladni laparoskopickeé dovednosti (nacvik manualnich zrucnosti, koordinace oko-ruka,
orientace v operacnim poli);

0 aplikované laparoskopické zru€nosti — vystfihovani vzord, umistovani pfedmeétd, nalozeni ligacni
smycky;

0 laparoskopické Siti — min. 12 rozliénych Ukol(;

0 apendektomie — strukturované kurikulum min. 9 pacientskych pfipadd rozliéné obtiznosti,
s rozli¢nymi anatomickymi variacemi, rozlinym stadiem zapalového procesu, s moznosti pouZiti
rozlinych operacnich technik; moznost zasahu instruktora do pribéhu operace (modifikace,
komplikace);

0 cholecystektomie — strukturované kurikulum min. 15 pacientskych resp. anatomickych variaci -
pfipad(i rozli¢né obtiznosti, s moznosti pouziti rozliénych operacnich technik;

O inguinani hernie — modul zaméfeny na nacvik spravné identifikace orientaCnich struktur
kliGovych pro reparaci inguinalni hernie a podrobny postup vlastni chirurgické reparace,
k dispozici rozlicné modifikace a komplikace.

0 z&klady gynekologické laparoskopie - strukturované kurikulum min. 7 pacientskych pfipadd
rozliéné obtiznosti, s rozli€nymi anatomickymi variacemi, patologiemi a moznymi komplikacemi,
s moznosti pouziti rozlicnych operacnich technik;

Polozka €. 3 — Simulator bronchoskopie, endoskopie horniho a dolniho GIT

Pocet kusU: 1

Simulator pro nacvik zékladnich endoskopickych postuptl v bronchoskopii, gastroskopii a kolonoskopii. Kombinuje
pocitatové modelovanou anatomii relevantniho regionu a vérné simulované endoskopické instrumentarium.

Pozadované vlastnosti:

Zavedeni bronchoskopu usty nebo nosem, gastroskopu Usty, kolonoskopu analnim otvorem.

Realisticky hapticky viem pfi inserci endoskopu, rovnéz v pribéhu vySetfeni.

Umoznuje nacvik zakladnich diagnostickych a terapeutickych endoskopickych dovednosti, navigaci a
pohyb, vyuziti pracovnich kanald, to v3e v realném ¢ase.

Soucasti dodavky je ovladaci PC nebo notebook adekvatnich parametrd, s klavesnici, mysi a dotykovou
obrazovkou s uhlopfickou nejméné 21", s grafickym vystupem pro dali monitor nebo projektor (HDMI,
DVI nebo DisplayPort), nainstalovany ovladaci a didakticky software umoZriujici plnohodnotné vyuZiti
simulatoru.

Didaktické softwarové prostfedi simulatoru umoznujici samostudium, fizeny samostatny nacvik spravnych
postupdl v endoskopii, softwarové nastroje pro zpétnou vazbu a hodnoceni vySetfovacich a terapeutickych
postupd.

Fyzické proporce a rukojeti endoskopt umozniuji realisticky pohyb s nastroji ve virtualnim prostoru, véetné
odpovidajiciho haptického viemu.

Konzole s nastroji, fidici pocitac a monitor jsou ergonomicky umistény na mobilnim stojanu / voziku
s elektricky nastavitelnou vyskou.

Pedal s volitelnou funkci.

Soucasti dodavky jsou softwarové moduly zahrnujici minimalné tyto oblasti:
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0 zakladni endoskopické dovednosti, manipulace s endoskopem, nacvik manualnich zruénosti,
koordinace oko-ruka, orientace v prostoru;

0 gastroskopie — min. 20 rozliénych pacientskych pfipadl pro nécvik vySetfeni horniho GIT,
identifikace anatomickych struktur, lézi, patologii, n&cvik diagnostickych a terapeutickych
procedur;

0 kolonoskopie — min. 20 rozliénych pacientskych pfipadd pro nécvik vySetfeni dolniho GIT,
identifikace anatomickych struktur, lézi, patologii, nacvik diagnostickych a terapeutickych
procedur;

0 urgentni pfipady v gastroskopii — min. 10 rozli¢nych pacientskych pfipadu krvaceni v oblasti
horniho GIT, nacvik diagnostickych a terapeutickych postupl s vyuZzitim spektra simulovaného
instrumentaria;

o flexibilni sigmoidoskopie — min. 10 rozliénych pacientskych pfipadd pro obeznéameni se
s technikou vySetfeni, rozli€né a neobvyklé anatomie, diagnostické zobrazeni, biopsie;

o0 zaklady bronchoskopie — navigace bronchoskopu v dychacich cestach, zobrazeni a spravna
identifikace anatomickych struktur, nacvik bezpecného a efektivniho provedeni diagnostickych
manévr{, nacvik zakladnich bronchoskopickych dovednosti;

0 bronchoskopicka diagnostika — bronchoskopicka diagnostika a odbér vzork( rGznymi technikami,
management pacienta;

0 urgentni bronchoskopie — nacvik diagnostiky a lécby u urgentnich a JIP pacientl, r(zné
pacientské scénafe — odstranéni ciziho télesa, hemoptyza, aspirace u dospélych i déti (popsant,
posouzeni a feSeni dané situace).

Ukoly v ramci jednotlivych modulli jsou odstupfiované.

Jednotlivé dostupné moduly simuluji modelové ukoly pro nacvik zékladnich endoskopickych zruénosti
resp. Skalu klinickych situaci, zaméfenych zejména na typické patologické stavy. U patologickych stavu
je mozné individualni nastaveni zavaznosti, instruktaZ a navadéni, individualni vyhodnoceni vykonu.

Je poZadovana vérna simulace vnitini anatomie a pohybu / ¢innosti nastrojl v simulovanych organech
v reélném Case.

Je pozadovano vérné zobrazeni anatomickych struktur v rAmci fyziologické i patologické anatomie.
Simulator disponuje funkcionalitami, které jsou ekvivalentni realnému endoskopickému vybaveni.
Simulator poskytuje objektivni vyhodnoceni nacviku ve formé standardizovanych parametrd.

Simulator plné kompatibilni s on-line administranim a vzdélavacim systémem.

Polozka €. 4 — Artroskopicky simulator

Pocet kusu: 1

Simulator pro vyuku a nécvik artroskopickych operaci, s vyuzitim vémé simulovanych artroskopickych nastroj
a pocitacové modelovaného operacniho pole.

Pozadované vlastnosti:

Simulator kombinuje realistickou praci se zobrazovacimi a chirurgickymi nastroji, véetné haptického
vjemu, s pocCitaCové generovanym virtualnim prostfedim simulujicim operacni pole. Umoziuje nacvik
zakladnich diagnostickych a terapeutickych artroskopickych zru€nosti pro artroskopicky vykon, to vie v
realném Case.

Soucasti dodavky je ovladaci PC nebo notebook adekvatnich parametrd, s klavesnici, mysi a dotykovou
obrazovkou s uhlopfickou nejméné 21", s grafickym vystupem pro dali monitor nebo projektor (HDMI,
DVI nebo DisplayPort), nainstalovany ovladaci a didakticky software umoZriujici plnohodnotné vyuZiti
simulatoru.

Didaktické softwarové prostfedi simulatoru umoznujici samostudium, fizeny samostatny nacvik spravnych
postupl v artroskopii, softwarové nastroje pro zpétnou vazbu a hodnoceni vySetfovacich a chirurgickych
postupd.

Rukojeti artroskopickych nastroju (min. kamera, sonda, grasper) umozriuji pohyb s néstroji ve virtuéinim
prostoru, véetné odpovidajiciho haptického viemu.

Konzole s nastroji, fidici po¢itac a monitor jsou ergonomicky umistény na mobilnim stojanu / voziku
s elektricky nastavitelnou vySkou.
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Pedél s volitelnou funkci.
Model kolena a ramene se vstupnimi porty pro artroskopické nastroje.
Soucasti dodavky jsou softwarové moduly zahrujici minimainé tyto oblasti:
o artroskopie kolena - diagnosticka artroskopie kolena, identifikace patologii, z&kladni terapeutické
zakroky — zejména oSetfeni menisku/meniskektdmie, ACL, mikrofraktury, volna téliska;
O artroskopie ramene - artroskopie glenohumeralniho kloubu a subakromi&iniho prostoru,
identifikace anatomickych struktur a patologii, zakladni terapeutické techniky;
0 modul vyuky FAST kurikula (Fundamentals of Arthroscopic Surgery Training), obsahuje
elektronické vyukové materialy, min. 20 praktickych ukolu pro nacvik artroskopickych dovednosti.
Ukoly v ramci jednotlivych modul(i jsou odstupfiované.
Jednotlivé dostupné moduly simuluji modelové dkoly pro nacvik zakladnich artroskopickych zruénosti
resp. Skalu klinickych situaci, zaméfenych zejména na typické patologické stavy v artroskopické chirurgii.
U patologickych stavl je mozné individualni nastaveni zavaznosti, instruktaz a navadéni, individualni
vyhodnoceni vykonu.
Je pozadovana vérna simulace operacniho pole a pohybu / &innosti nastroju v ném v realném Case.
Je pozadovano vérné zobrazeni anatomickych struktur v ramci fyziologické i patologické anatomie.
Simulator disponuije funkcionalitami, které jsou ekvivalentni realnému artroskopickému vybaveni.
Simulator poskytuje objektivni vyhodnoceni nacviku ve formé standardizovanych parametrd.
Simulator plné kompatibilni s on-line administratnim a vzdélavacim systémem.

Polozka €. 5 — Simulator angioinvazi

Pocet kusU: 1

Simulator pro vyuku a néacvik endovaskularnich procedur — vlastnich intervenci, tymové spoluprace a operaéniho
managementu. Realisticky simuluje endovaskularni instrumentarium véetné haptické odezvy a peroperaéni
zobrazovani.

Pozadované vlastnosti:

Usporadani a vybaveni komplexné simulujici endovaskularni pracovisté.
Figurina pacienta s min. 5 pfistupovymi misty pro zavedeni katétru (min. podkliéni a femoralni, mozné
pouzit dvé pfistupova mista soucasné).
Realisticka hapticka zpétna vazba pfi praci se simulovanym endovaskularnim instrumentariem (zavadéci
a diagnostické katétry, instrumentarium pro injekci kontrastni latky, aplikaci stentd, inflaci balonka...).
Simulované peropera¢ni zobrazovani, monitoring hemodynamiky, medikace pacienta.
Soucasti dodavky je ovladaci PC nebo notebook adekvatnich parametrd, s klavesnici, my$i a dvé
obrazovky: vétsi pro simulované poopera¢ni zobrazovani (min. 34“ s grafickym vystupem pro dali monitor
nebo projektor - HDMI, DVI nebo DisplayPort), menSi pro ovladani simulatoru. Nainstalovany ovladaci
a didakticky software umoZriujici pInohodnotné vyuZiti simulatoru.
Didaktické softwarové prostredi simulatoru umoznujici samostudium, fizeny samostatny nacvik spravnych
postupd, softwarové nastroje pro zpétnou vazbu a hodnoceni intervenénich postupd.
Figurina pacienta, monitory, fidici pocita¢, ovladaci prvky a instrumentarium jsou ergonomicky umistény
na mobilnim stojanu / stole s elektricky nastavitelnou vyskou.
Soucasti simulatoru je rovnéz implementované simulované C-rameno (simulované RTG zobrazovaci
zafizeni), pinohodnotné komunikuijici a ovladatelné softwarem simulatoru, pohyb ramene se promita do
zobrazeni v redlném Case. Zadavatel nepozaduje skutetné RTG zafizeni.
Pedal pro aktivaci fluoroskopického zobrazeni.
Soucasti dodavky jsou softwarové moduly zahrnujici minimalné tyto oblasti:

0 z&kladni dovednosti pro endovaskularni intervence;
zékladni dovednosti pro elektrofyziologické procedury;
z&kladni dovednosti pro kardiologické intervence;
periferni embolizace;
akutni ischemicka mozkova pfihoda;
cerebralni intervence;
rendlni intervence;

OO0OO0OO0OO0O0
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O intervence karotid;
0 koronérni intervence;
0 intervence a. iliaca, a. femoralis (SFA) a cév podkoleni.
= Ukoly v rémci jednotlivych modulti jsou odstupriované.
= Jednotlivé dostupné moduly simuluji modelové tkoly pro nécvik zakladnich endovaskularnich procedur,
resp. $kalu klinickych situaci, zaméfenych zejména na typické patologické stavy a relevantni intervenéni
postupy. U patologickych stavii je mozné individualni nastaveni zavaznosti, instruktdz a navadéni,
individudlni vyhodnoceni vykonu.
= Je poZadovana vérna simulace zobrazeni operacniho pole a pohybu / innosti nastroju v ném v redlném
Case.
= Simulator disponuje funkcionalitami, které jsou ekvivalentni realnému vybaveni pro endovaskularni
intervence.
= Simulator poskytuje objektivni vyhodnoceni nacviku ve formé standardizovanych parametrd.
= Simulator plné kompatibilni s on-line administratnim a vzdélavacim systémem.
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